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Hydraulik-Schwenkmotoren
Baureihen

BAUREIHE S8, System HYD-RO-AC
(Vollwelle, GuBgehé&use)

Die Schwenkmotoren der Baureihe SS besitzen eine durchgehende Vollwelle.
Bei der Standardausfiihrung ist das eine Wellenende zylindrisch, das andere
mit einem Vielkeilprofil versehen. Andere Ausfithrungen der Wellenenden sind
lieferbar und werden im Bestellschliissel erliutert. Die Baureihe SS umfafit 8
Groften filr Drehmomente von max. 366 Nm bis max. 84000 Nm. Der Arbeits-
druck betragt 210 bar. Schwenkwinkel 100° oder 280°. Kupplungsflansche
oder Buchsen mit Vielkeilprofil sind fur alle GroRen lieferbar.

BAUREIHE $S. A , System HYD-RO-AC
(Voliwelle, Aluminiumgehduse)

Die Schwenkmotoren der Baureihe SS..A wurden speziell entwickelt fiir den Ein-
satz in Industrierobotern und Héndlingsgeraten, sowie fir alle Anwendungen, bei
denen das Gewicht des Schwenkmotors selbst eine wichtige Rolle spielt fur die
Nutzlast des gesamten Systems. Die Antriebe besitzen ein Gehéuse aus hoch-
festem Aluminium. Die durchgehende Vollwelle ist wie bei der Serie SS aus
geschmiedetem Stahl. Zur Auswahl stehen 5 Gréfen fiir Drehmomente von max.
58 Nm bis max. 1830 Nm. Schwenkwinkel 100° oder 280°. Der Arbeitsdruck
betragt 158 bar (210 bar). Kupplungsflansche oder Buchsen mit Vielkeilprofil sind
fur alle GroRen lieferbar.

BAUREHIE HS, System HYD-RO-AC
(Hohlwelle, Gu6gehiuse)

Anderungen vorbehalten

Die Schwenkmotoren der Baureihe HS besitzen eine durchgehende Hohlwelle
und kénnen deshalb ohne Kupplung direkt auf bestehende Antriebswellen mon-
tiert werden. Die Hohiwelle ist wahlweise mit zylindrischer Bohrung mit 1 oder 2
Palfedernuten oder mit Vielkeilprofil lieferbar. Es stehen 6 GréRen fiir Drehmo-
mente von max. 457 Nm bis max. 4576 Nm zur Auswahl. Der Arbeitsdruck betragt

210 bar. Schwenkwinkel 280°.

BAUREIHE MP, LP System ROTAC
(Vollwelle, Gugehduse bzw. Aluminiumgehéuse)

Die Schwenkmotoren der Baureihne MP und LP entsprechen in Aufbau und Funk-
tion der Baureihe SS. Sie wurden fiir einen Arbeitsdruck von 70 bar (11 bar)
entwickelt und sind in verschiedenen Gré8en fiir maximale Drehmomente von
1,87 Nm bis 24490 Nm lieferbar. Sie besitzen Gleitlager oder Walzlager. Letzere
eignen sich besonders fiir hohe Winkelgeschwindigkeiten oder fiir den Einsatz bei
héheren Umgebungstemperaturen.

SCHWENKEINHEITEN, SE

Die Schwenkeinheiten SE bestehen aus einem Schwenkmotor mit durchge-
hender Voll- oder Hohlwelle und einer angeflanschten federbelasteten und
hydraulisch geliifteten Lamellenbremse. Mit dieser Einheit kann die Antrieb-
swelle auch unter Last in jeder Position sicher gehalten werden. Bei Ausfall
des Systemdrucks schlie8t die Bremse automatisch. Lieferbar sind Bremsen
fir ein statisches Haltemoment von max. 300 Nm bis max. 7000 Nm. Der
minimale Offnungsdruck betréagt 24 bar.
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Programm-Ubersicht

Neue Alte Schwenk- Max. Drehmoment Nm Fiillmenge Datenblatt
Bezeichnung Bezeichnung Winkel Arbeits- pro bar bei max ml/rad ml/Grad Nr.
druck_ bar Arbeitsdruck
BAUREIHE S8 (Vollwelle, GuBigehéiuse)
§$8-1-1v 8§8-1-280 280° 210 1,74 366 19,68 0,34 | LT 5201
SS-1-2v S8-2-100 100° 210 3,70 773 39,36 0.68
$S-4-1vV 55-4.280 280° 210 5,54 1164 62,48 1,08 | LT 5202
§5-4-2V $S-8-100 100° 210 11,68 2452 12497 2.18
SS-8-1V SS-8-280 280° 210 11,62 2441 131,20 2,30 | LT 5203
S8-12-1V S§5-12-280 280° 210 18,09 3798 204,18 3,54 | LT 5204
S8-12-2V §§-25-100 100° 210 38,19 8019 408.36 7.13
S$S8-25-1V S$S-25-280 280° 210 36,18 7597 408.36 7,13 | LT 5205
55-40-1V S§8-40-280 280° 210 58,11 12204 656,00 11,45 | LT 5206
$5-40-2V S$S-80-100 100° 210 122.89 25764 1312.00 22.83
88-65-1V S$5-65-280 280° 210 94,44 19832 1066,00 18,61 | LT 5207
S8-65-2V 8$S-130-100 100° 210 199,36 41867 2132.00 37,20
S§-130-1V SS-130-280 280° 210 188,87 39663 2132,00 37,20 | LT 5208
SS-130-2V $8-260-100 100° 210 399.00 83733 4264,00 74.45
BAUREIHE SS..A (Vollwelle, Aluminiumgehiiuse)
S$S-0,2 A-1V__ | 8S-0.2A-280 280 210 0,27 57,63 328 0,06 | LT 5301
SS-0, 5A-1V $S-0, SA-280 280° 158 0,62 97,30 7,38 0,13 [ LT 5302
8S-0, 5A-2V $S-0, 9A-100 100° 158 1.30 206.23 14,76 0.26
- SS-1A-1V SS-1A-280 280° 158 1,74 274,60 19,68 0,34 | LT 5303
9 SS-1A-2V SS-2A-100 100° 158 3,67 579,70 39.36 0,68
E SS-4A-1V SS-4A-280 280° 158 5,52 871,80 62,48 1,08 | LT 5304
g S5-4A-2V 5S-8A-100 100° 158 11,65 1840,50 124,97 2,18
5 SS-8A-1V SS-8A-280 280° 158 11,59 1830,60 131,80 23 ]LT 5305
>
£ BAUREIHE HS (Hohlwelle.GuBlgehéiuse)
gs HS-1, 5-1V HS-1%4-280 280° 210 2,18 457,65 24,60 0.42 | LT 5401
2 HS-2, 5-1V HS-2%-280 280° 210 3.63 762,75 41.25 0,72 | LT 5402
% HS-4-1V HS-4-280 280° 210 5,81 122040 65,68 1,14 | LT 5403
£ HS-6-1V HS-6-280 280° 210 9,23 1939.08 104.30 1.80 | LT 5404
< HS-10-1V HS-10-280 280° 210 13.88 2915.40 156,50 2,72 | LT 5405
HS-15-1V HS-15-280 280° 210 21,79 4576.50 246.00 4.29 | LT 5406
BAUREIHE LP u. MP (Vollwelle, GuBigehiiuse bzw. Aluminiumgehiuse)
LP-125-1V - 270° 11 0,17 1,87 2,92 0,05 | LT 5501
LP-125-2V 90° 11 043 4,73 5.85 0,10
LP-250-1V - 270° 11 0,91 10,00 13,37 0,23 | LT 5502
LP-250-2V 90° 11 223 24,53 26,75 0.46
MP-11-1V - 270° 70 0,19 13,20 2,92 0,05 | LT 5503
MP-11-2V 90° 70 0,52 36.40 5.85 0.10
MP-22-1V - 270° 70 1,10 76,70 13,37 0,23 | LT 5504
MP-22-2V 90° 70 240 168.00 26,75 0,46
MP-32-1V - 270° 70 2,57 180,24 90,94 0,54 | LT 5505
MP-32-2V 100° 70 5.46 381.94 62,00 1,08
MP-34-1V - 270° 70 5,15 360,47 61,31 1,08 | LT 5506
MP-34-2V 100° 70 10.90 762,75 122.00 2,13
MP-63-1V - 270° 70 14,98 1048,64 179,00 3,12 | LT 5507
MP-63-2V 100° 70 31.64 2214.80 357.00 6,23
MP-84-1V - 270° 70 35,68 2497,30 428,00 7,46 | LT 5508
MP-84-2V 100° 70 75.39 5277.10 855.00 14,92
MP-105-1V - 270° 70 71,03 4972,00 850,00 14,84 | LT 5509
MP-105-2V 100° 70 150,61 10542,90 1700.,00 29,68
MP-116-1V - 270° 70 115,91 8113,40 1386,00 24,18 | LT 5510
MP-116-2V 100° 70 245,53 17187,30 2772.00 48,36
MP-128-1V - 270° 70 165,21 11564,98 1975,00 34,46 | LT 5511
MP-128-2V 100° 70 349,86 2449049 3950,00 68,90
SCHWENKEINHEITEN, SE (Schwenkmotoren mit angebauter Bremse)
SE-HS Schwenkeinheit mit Hohlwelle LT 5602
SE-SS Schwenkeinheit mit Vollwelle LT 5603

_programm_uebersich
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Hydraulik-Schwenkmotoren
Bestell-Schliissel

Dieser Bestellschliissel gilt nur fiir Schwenkmotoren der Baureihe SS und HS gemaB Datenblittern Seite 7 bis 46.
Der Bestellschliissen fiir Schwenkmotoren der Baureihe LP und MP befindet sich auf den jeweiligen Datenbléttern.

BESTELL-BEZEICHNUNG

SS-4A-1V-E-B-A-A-2

BAUREIHE | ‘ ANSCHLUSSE
SS = Vollwelle 0 =G-Gewinde
HS = Hohlwelle 2 = UN-Gewinde mit
O-Ring-Abdichtung
7 = Fliche fur Ventil-
o lattenanbau
GROSSE P
AUFNAHMEBOHRUNG
IN DEN WELLENENDEN
A =Keine
B = Innengewinde an 1 Wellenende*
£ C = Innengewinde an
= 2 Wellenenden*
] D = Bohrung*
'Ig *Gewinde bzw. Bohrungsdurchmesser angeben
»
§ AUSFUHRUNG
5 DER WELLENENDEN
@
z A = Standard
BAUREIHE S8: 1 Ende Vielkeilprofil,
anderes Ende zylindrisch
BAUREIHE HS: Zylindrische Bohrung
mit Paifedernut
B = | Wellenende mit Vielkeilprofil,

w Wellenende abgeschnitten
GEHAUSE- C = beide Wellenenden zylindrisch
WERKSTOFF ohne Paf3federnut

. F = 1 Wellenende mit PaBfedernut,
ohne Kennbuchstaben = GuBeisen anderes Wellenende abgeschnitten
A = Aluminium G = 1 Wellenende mit 2 PaBferdernuten,
WE KE anderes Wellenende abgeschnitten
MAX. SCH NKWINKEL K =1 Wellenende mit Vielkeilprofil,
1V =280° anderes Wellenende mit PaBfedernut
2V = 100° L = 1 Wellenende mit Vielkeilprofil,
anderes Wellenende mit 2 PaBfedernuten
M = Innen-Vielkeilprofil (nur fiir Baureihe HS)
BEFESTIGUNG N = Vielkeilprofil an ebiden Wellenenden
E = Flansch Z = Sonderausfiihrung
F =FuB}
B = Anbaufliche am Gehduse
S = Sonderbefestigung DICHTUNGEN
B = Perbunan (Standardausfithrung)
V = Viton
E = Ethylen-Propylen
S = Spezial
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Anderungen vorbehalten

Hydraulik-Schwenkmotoren
Allgemeine Beschreibung

Es ist heute nicht mehr genau bekannt, wer den Schwenkmotor in *Dreh-
fliigelbauart” erfunden hat.

Vor mehr als 30 Jahren tauchten auf dem amerikanischen Markt gleich
drei Fabrikate auf mit den Markennamen:

ROTOMATION
HYDRAMOTOR
HYD-RO-AC

Alle drei Antriebe arbeiten nach dem Drehfliigelprinzip und vereinigen
auf einfache Weise kompakte Baumafle, hohe Leistungsdichte und ger-
inge Reibung mit Langlebigkeit und absolut spielfreier Dreh-
momentiibertragung, einer Grundvoraussetzung fiir oszillierende Be-
wegungen, Lastrichtungsumkehr und genaues Positionieren.

1956 wurden die Fabrikate ROTOMATION und HYDRA- MOTOR von
dem amerikanischen Werkzeugmaschinen- Hersteller EX-Cell-O iiber-
nommen und unter dem neuen Markennamen ROTAC weiterentwickelt.

Die HYD-RO-AC Schwenkmotoren der amerikanischen Houdaille-
Gruppe gingen 1976 auf die Firma Bird-Johnson iiber. Die vorhandenen
Baureihen wurden von Bird- Johnson erganzt, weiterentwickelt und auf
hohere Betriebsdriicke ausgelegt.

1986 erwarb die amerikanische Textron-Gruppe die ROTAC und HYD-
RO-AC-Schwenkmotoren. Mit diesem Zusammenschlu3 wurden das
Entwicklungs- und Fertigungs-know-how beider Produktgruppen in ide-
aler Weise vereint.

ROTAC und HYD-RO-AC Schwenkmotoren von Micro- Precision Tex-
tron werden weltweit eingesetzt.

Die Anwendungsmoglichkeiten sind unbegrenzt. Viele Konstruktion-
saufgaben lassen sich wirtschaftlich nur mit ROTAC und HYD-RO-AC
Schwenkmotoren 16sen. Darum bietet Micro-Precision Textron neben
einem breiten Liefeprogramm an Standard-Schwenkmotoren auch
Sonderkonstruktionen an, die speziellen Anforderungen angepa8t sind.

FUNKTION

a) Schwenkmotoren mit 1 Fliigel
Der Innenraum des 1-fliigeligen Schwenkmotors wird durch das
Trennsegment und die Fligelwelle in zwei Kammern I und II geteilt.

Tritt die Druckfliissigkeit durch den Anschlu8 A in die Kammer | ein, so
dreht sich die Welle im Uhrzeigersinn. Wird der Anschlul B beauf-
schlagt, so dreht sich die Welle entgegen
dem Uhrzeigersinn,

Das Drehmoment errechnet sich aus der
wirksamen Fliche des Wellenfliigels und
der Druckdifferenz in den Kammern lund | i
1. Der maximal erzielbare Schwenkwinkel '
betrigt 280 ™

b) Schwenkmotoren mit 2 Fliigeln

Der Innenraum des 2-fliigeligen Schwenkmotors wird durch 2
Trennsegmente und die 2-fliigelige Welle in 4 Kammern geteilt,
wobei die diagonal gegeniiberliegenden Kammem durch Quer-
bohrungen in der Fliigelwelle verbunden

sind. Das Drehmoment errechnet sich 3=

aus der wirksamen Fliche bei- ) i

der Fliigel und der Druckdiffer-
enz in den Kammem I und II
und ist somit doppelt so gro
wie beim 1-fliigeligen Schwen- | O
kmotor. Der maximal erziel- | '
bare Schwenkwinkel betrigt '\ O
100°.

KONSTRUKTION

ROTAC und HYD-RO-AC Schwenkmotoren sind einfach aufge-
baut. Sie bestehen aus dem Gehiuse, je einem Seitenteil, der Fliigel-
welle und 1 bzw. 2 Trennsegmenten.

Gehiuse und Seitenteile sind aus Hydraulikguss gefertigt

»
@
®
L2 ¥
|
it 3
1 Gehause 7 Trennsegmentachtung
2 Trennsegmeni 8 Wellendichtung
3 Sedenteil ohne Olanschiuss 9 Lagerbuchse

4 Sedenteil mit Olanschiuss
5 Flugelwelle
6 Flugeldichtung

10 Nabendwchtung
11 Staubdchtung

(bei der Baureihe A aus hochfestem Aluminium), die Fligelwelle
besteht aus Stahl und ist aus einem Stiick geschmiedet (bei der Bau-
reihe MP, mit einem Betriebsdruck von 70 bar, ist der Fliigel mit der
Welle verschweiBt). Die Fliigelwelle ist beidseitig in Gleitlagerbuch-
sen gelagert. Hohe Werkstoffestigkeit und priizise Fertigung bieten
Gewihr fiir eine lange Lebensdauer, auch unter robusten Einsatzbe-
dingungen.

MONTAGE

Schwenkmotoren fir Flanschmontage sind mit 2 PaBstiftbohrungen
versehen. Diese Bohrungen sind nach der Montage gemeinsam mit
der Tragerkonstruktion aufzureiben. Das Drehmoment sollte nicht
reibschliissig iiber die Befestigungsschrauben itbertragen werden.
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Anderungen vorbehalten

Hydraulik-Schwenkmotoren
Aligemeine Beschreibung

DICHTUNGEN

Entscheidend fiir eine lange Lebensdauer bei gleichbleibend gutem
Wirkungsgrad sind die Dichtungen der ROTAC und HYD-RO-AC
Schwenkmotoren. Schwenkfliigel, Trennsegmente und Wellenzapfen
werden durch glasfaserverstirkte Teflon-Gleitdichtungen abgedichtet,
die mit Perbunan- oder Vitondichtungen hinterlegt sind und dadurch
die notwendige Vorspannung erhalten.

/ Fiugat Dichtung
Gieitdichtung

Teflondichtungen sind fiir die meisten Fliissigkeiten und Gase zulés-
sig und konnen in einem Temperaturbereich von - 40° bis + 135° C
eingesetzt werden. Thr Reibungskoeffizient ist kleiner als 0,1. Die
Eigenschaft des glasfaserverstirkten Teflons, Metalloberflichen zu
polieren, fiihrt zu einer Verfeinerung der Oberfldche und erhaht so die
Lebensdauer. Alle Modelle besitzen externe Staubdichtungen, die das
Eindringen von Fremdteilen und Schmutz in das Wellenlager und die
Wellendichtung verhindern und dadurch einen stdrungsfreien Betrieb
gewihrleisten.

WINKELGESCHWINDIGKEIT

Die max. Winkelgeschwindigkeit ist praktisch nur begrenzt durch die
mogliche Zufuhr des Olstroms. Fiir hohe Winkelgeschwindigkeiten
empfehlen wir, Schwenkmotoren mit Flanschplattenanschlull oder mit
doppelten Rohrleitungsanschliissen zu verwenden. Bei hohen Winkel-
geschwindigkeiten und kleinen Schwenkwinkeln ist dafiir zu sorgen,
daB ein Olaustausch stattfindet, damit keine {ibermaBige ortliche
Erwéirmung innerhalb des Schwenkmotors aufireten kann.

SCHWENKWINKELBEGRENZUNG

Die internen Anschliage dirfen nicht zur Schwenkwinkelbegrenzung
benutzt werden. Bitte sehen Sie externe Anschldge vor und sorgen Sie
fiir eine “weiche” Abbremsung gréferer Massen vor Erreichen der
Endlagen.

BETRIEBSMEDIEN

Es konnen alle handelsiiblichen Hydraulikfliissigkeiten auf Mineral6l-
basis verwendet werden. Bei anderen Medien bitte riickfragen. (Bitte
beachten Sie die Dichtungsauswahl in unserem Bestellschliissel auf
Seite 3).

INTERNE LECKAGE

ROTAC und HYD-RO-AC Schwenkmotoren sind nicht frei von
internem Leckdl. Untenstehendes Diagramm zeigt die maximalen
Werte in Abhingigkeit des Differenzdruckes bei neuen Antrieben.
Nach kurzer Einlaufzeit verringern sich die Leckagewerte aufgrund der
polierenden Wirkung der glasfaserverstarkien Teflondichtungen um
mehr als 50%.
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WIRKUNGSGRAD

Der beste Wirkungsgrad der ROTAC und HYD-RO-AC Schwenk-
motoren wird ab 80% des Betriebsdruckes erreicht. Er betrigt beim 1-
fliigeligen Antrieb 90%, bei allen 2-fliigeligen 35%. Die in diesem
Katalog aufgefiihrien Drehmomente basieren auf diesen Werten. Ist der
Betriebsdruck niedriger als 80% des maximalen Arbeitsdruckes, so mul3
mit vermindertem Wirkungsgrad gerechnet werden.

FILTERUNG

ROTAC und HYD-RO-AC Schwenkmotoren sind weitgehend schmutz-
unempfindlich. Im Hinblick auf eine lingere Lebensdauer und stérungs-
freien Betrieb samtlicher Hydraulikkomponenten empfehlen wir jedoch
dafiir Sorge zu tragen, daf die Hydraulikfliissigkeit mindestens die
Reinheitsklasse 19/16 gemiB ISO 4406 aufweist. Ausfiihrliche Infor-
mationen iiber die Reinhaltung von Hydraulikflissigkeiten finden Sie in
unserer Sonderbroschiire “Kontrolle der Fliissigkeitsverschmutzung”,
die wir Ihnen gern zur Verfiigung stellen. Geeignete Druck-, Nieder-
druck-, Ansaug- und Riicklauffilter in allen Baugréfen mit garantierter
Filterfeinheit und hoher Schmutzaufnahme- kapazitit enthdlt unser
Katalog ”LT Hydraulik-Filter”.

KONTROLLE

Jeder ROTAC und HYD-RO-AC Schwenkmotor wird nach der Mon-
tage gepriift und mit dem I,5-fachen des max. Arbeitsdruckes
abgedriickt. Anlaufdruck und interne Leckage werden gemessen und
entsprechen den angegebenen Werten.
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